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BIOΓPAΦIKO ΣHMEIΩMA 
 

ATOMIKA ΣTOIXEIA 
 

ONOMA............................. : HΛIAΣ 

EΠΩNYMO....................... : ΣAPAΦHΣ 

HM/NIA ΓENNHΣHΣ...... : 6/10/66 

TOΠOΣ ΓENNHΣHΣ....... : ΦΛΩPINA 

OIK. KATAΣTAΣH.......... : EΓΓAMOΣ 

∆/NΣH  ΚΑΤΟΙΚΙΑΣ...........: ΠΑΦΛΑΓΟΝΙΑΣ 88 

     ΚΑΒΑΛΑ ΤΚ 65404, Τηλ. (ΤΕΙ) 2510 462230 

     (Οικία) 2510 246772, (κιν.) 6940772979 

 

EKΠAI∆EYΣH 
 

1991-1994 Πανεπιστήµιο του Λίβερπουλ. Aγγλία. 

  Tµήµα Hλεκτρολόγων Mηχανικών & Hλεκτρονικής. 

Eκπόνηση ∆ιδακτορικού µε θέµα “Hλεκτροκίνητος Yποβρύχιος Pοµποτικός 

Bραχίονας για Τηλεχειριζόµενα Oχήµατα”. 

Tο διδακτορικό χρηµατοδοτήθηκε από το Eυρωπαϊκό Πρόγραµµα MAST µε 

συµµετοχή Πανεπιστηµίων και Bιοµηχανιών από Eλλάδα, Γερµανία, Γαλλία, 

Aγγλία και Iσπανία. Η διατριβή παρουσιάζει τον µηχανολογικό σχεδιασµό, την 

ανάπτυξη των κατασκευαστικών σχεδίων και τον αυτόµατο έλεγχο του 

"ΠOΣEI∆ΩNA I" ροµποτικού βραχίονα για υποβρύχιες εργασίες. O αυτόµατος 

έλεγχος του βραχίονα έγινε µε χρήση πολλαπλών παράλληλων µικροεπεξεργαστών 

Transputers και υλοποιήθηκε ζεύξη του βραχίονα µε σύστηµα τεχνητής όρασης για 

αυτοµατοποίηση διαδικασιών (αυτόµατη ανάκτηση αντικειµένων από τον βυθό, 

χειρισµό εργαλείων και συσκευών όπως βαλβίδες δικλείδες καλώδια κ.α.). Ο 

βραχίονας δοκιµάστηκε τόσο εργαστηριακά (µετρήσεις ακρίβειας και απόκρισης) 

όσο και σε πραγµατικές υποθαλάσσιες συνθήκες. Η τελική επίδειξη σε εκπρόσωπο 

της ΕΕ περιελάµβανε την αυτόµατη ανάκτηση ενός κύβου από τον βυθό δεξαµενής 

βάθους 10 µέτρων στις εγκαταστάσεις της εταιρείας COMEX στην Γαλλία. 

 

1984-1990 A.Π.Θ. Πολυτεχνική Σχολή. Tµήµα Mηχανολόγων Mηχανικων. 

  Bαθµός πτυχίου επτά (7) “Λίαν Kαλώς”. 

 

1978-1984 Γυµνάσιο-Λύκειο Φλώρινας. 
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∆ΗΜΟΣΙΕΥΣΕΙΣ – ΑΝΑΚΟΙΝΩΣΕΙΣ 
 

1 T.Pachidis, I.Sarafis, J.Lygouras, "Real Time Feature Extraction and Standard Cutting 

Models Fitting in Grape Leaves". Computers and Electronics in Agriculture 2010 (Elsevier 

Int. Journal), 74 (2010) pp. 293–304. 

2 T.Pachidis, I.Sarafis, J.Lygouras, "Vision System-based, Grape Leaves Processing, in Real 

Time". In Proc. 2010 IEEE International Conference on Imaging Systems and Techniques 

(IST 2010), July 2010, Thessaloniki, Greece 

3 I.T.Sarafis, A.Markoulidis, "Modern Greek Language Frequency Counts for Text Entry 

Devices", In Proc. IADIS Interfaces and Human Computer Interaction 2010 (IHCI 2010) 

Conference, July 2010, Freiburg, Germany. 

4 I.Sarafis, A.Markoulidis, "gpalm: A simplified accelerometer-based virtual keyboard", 

IADIS Interfaces and Human Computer Interaction 2009 (IHCI 2009) Conference, Algarve, 

Portugal, 17 – 23 June 2009. 

5 P. Sotiropoulos, I. Sarafis, "Enforcing girls in acquiring skills on ICT and entrepreneurship 

scenarios by means of an asynchronous system of tele education". Proceedings of ICODL 

2007, Athens, Greece 4th International Conference in Open and Distance Learning - Forms 

of Democracy in Education: Open Access and Distance Education. 

6 I.Sarafis, J.Zezulak, "Computer analysis of slope failure and landslide processes caused by 

water", WIT Transactions on Ecology and the Environment, Vol.90, 2006 WIT Press, pp. 

241- 250. 

7 I.T.Sarafis, "Employment trends for engineers in Greece: a multidisciplinary survey", World 

Transactions on Engineering and Technology Education, Vol.2 N.1, 2003, pp. 61-64. 

8 I.T.Sarafis, K.Tarchanidis, I.Lygouras, "Automation of Underwater Task using an 

Ellectrically Driven Manipulator", Proceeding of the IASTED international conference in 

Robotics and Automation, Aug. 2000, Honolulu, Hawaii, USA, p.24. 

9 K.Tarchanidis, I.T.Sarafis, I.Lygouras, "Multisegment Snake-like Manipulator ", 

Proceeding of the IASTED international conference in Robotics and Automation, Aug. 

2000, Honolulu, Hawaii, USA, p.264. 

10 I.Sarafis, A.Koutsou, L.Riley, "Technology for Productivity Monitoring and Unit 

Production Systems", The 78th World Conference of The Textile Institute (UK), 

Thessaloniki, Greece, 23-27 May 1997, II87-II94. 

11 L.Riley, I.Sarafis, A.Koutsou, , "Link Up or Lose Out : Can a Company Survive Without 

EDI in the 21st Century?", The 78th World Conference of The Textile Institute (UK), 

Thessaloniki, Greece, 23-27 May 1997, I339-I351.  

12 K.N.Tarchanidis,J.N.Lygouras,I.Sarafis, “A new Residual Vector for fast Converging 

Iterative Algorithm solving the Inverse Kinematics Problem”, AMSE Conference, Brno, 

Chech Republic, 4th July 1995.  

13 J.S.Smith, R.Yu, I.Sarafis, J.Lucas, “Computer Vision Control of an Underwater 

Manipulator”, IEEE Oceans ‘94, Brest, France, 13-16 Sept.1994, I187-I192. 

Αναφορές στα: 

 

1 J.Horgan & D.Toal, "Review of Machine Vision Applications in Unmanned Underwater 

Vehicles" in.proc. IEEE ICARCV 2006, Dec 2006, Singapore 
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2 Yann, E.,  Nose, Y.,  Ura, T.,  "Autonomous underwater sampling using a manipulator 

and stereovisual servoing",  Oceans 2005 - Europe, On page(s): 731 - 736 Vol. 2,  

Volume: 2 Issue: , 20-23 June 2005 

3 A.Huster, "Relative position sensing by fusing monocular vision and inertial rate 

sensors", Ph.D. Thesis, Stanford University, July 2003. 

4 Α.Grau, J.Climent and J.Aranda, "Real-time architecture for cable tracking using texture 

descriptors", in proc. IEEE Oceans 1998, pp. 1496 - 1500 vol.3. 

5 R.S. CAUSEY, "A LATERAL VISION-BASED CONTROL AUTOPILOT FOR 

MICRO AIR VEHICLES USING A HORIZON DETECTION APPROACH", Ph.D. 

Thesis, UNIVERSITY OF FLORIDA, 2003 

6 M.J. Tsai, M. Zahid, J.S. Smith, J. Lucas, "A two-dimensional vision system with 

optical ranging capability", Optics & Laser Technology, Volume 29, Issue 5, July 1997, 

Pages 239–247 

 

Καινοτοµίες που έχουν εφαρµοστεί στην παραγωγή: 

1 "Φυγοκεντρική Χύτευση Ράουλων από Λευκό Χυτοσίδηρο µε Επιφανειακή Ενίσχυση 

Καρβιδίων Βολφραµίου". Η καινοτοµία έχει εφαρµοστεί στην εταιρεία Καµπάκας – 

GMC ΑΒΕΕ και αναπτύχθηκε στα πλαίσια ερευνητικού έργου ΠΑΒΕΤ. 

 

 

Αναφορές (reports) στα πλαίσια του MAST : 

1 I.Sarafis, J.Smith, “Task 3: POSEIDON  I Underwater Manipulator”, MAST 0030C Final 

Report, The University of Liverpool, UK, 1993. 

2 I.Sarafis, R.Yu, “Demonstration of Automatic Object Recovery using Manipulator-Vision 

linking”, MAST 0030C meeting, Marseille, France, October 1993. 

3 I.Sarafis,Y.Esteve, “Implementation and demonstration of the POSEIDON  I underwater 

manipulator”, MAST 0030C meeting, Liverpool, UK, September 1993. 

4 I.Sarafis, “Task 3 : Manipulator Control”, MAST 0030C Progress Report No5, The 

University of Liverpool, UK, 1993. 

5 I.Sarafis, “Demonstration of Arm Design”, MAST 0030C meeting, Liverpool, UK, March 

1993. 

6 I.Sarafis, “Task 3 : Manipulator Design”, MAST 0030C Progress Report No4, The 

University Of Liverpool, Uk, 1992.  
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ΕΠΑΓΓΕΛΜΑΤΙΚΗ AΠAΣXOΛHΣH - ΠΡΟΫΠΗΡΕΣΙΑ 
 

Α/Α 
Χρον. 

∆ιάστηµα 
Θέση Μήνες 

1 
Οκτ. 12 – 

σήµερα 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας. Τακτικός Καθηγητής Τµ. Μηχανολογίας µε γνωστικό αντικείµενο "Χρήση 

Πληροφορικής σε Βιοµηχανικές Μηχανολογικές Κατασκευές" 
 

2 
Απρ.04 – 

Σεπ. 12 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας. Τακτικός Αναπληρωτής Καθηγητής Τµ. Μηχανολογίας µε γνωστικό 

αντικείµενο "Χρήση Πληροφορικής σε Βιοµηχανικές Μηχανολογικές Κατασκευές" 
 

3 
Μαρ.99 – 

Μαρ. 04 
Τ.Ε.Ι. Καβάλας. Επίκουρος Καθηγητής Τµ. Μηχανολογίας  

4 
Ιούν. 14 – 

σήµερα 

Τ.Ε.Ι. ΑΜ-Θ, ΕΛΚΕ, έργο χρηµατοδοτούµενο από την ΓΓΕΤ "∆ιακρατική συνεργασία 

Ελλάδας – Ισραήλ", µε τίτλο " Χωρικές ∆ικτυωτές Κατασκευές για Ελαφρά 

Εξαρτήµατα Εργαλειοµηχανών". Αφορά στην έρευνα για δυνατότητες παραγωγής 

µηχανολογικών εξαρτηµάτων σε µορφή χωροδικτυώµατος, ώστε το υλικό να υφίσταται µόνο 

εκεί που είναι απαραίτητο, σύµφωνα µε τις συνθήκες φόρτισης του εξαρτήµατος. Συνεργασία 

µε τρεις επιχειρήσεις. Προϋπολογισµός συνολικός 400.000€, Π/Υ ΤΕΙ 296.000€. 

Επιστηµονικός υπεύθυνος Έργου. 

 

5 
Απρ.11 – 

σήµερα 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας, ΕΛΚΕ, έργο στο πλαίσιο του ΕΠ Ψηφιακή Σύγκλιση µε τίτλο 

"Εικονικά Μηχανολογικά Εργαστήρια". Αφορά στην ανάπτυξη, εγκατάσταση και θέση σε 

λειτουργία µιας σειράς εικονικών εργαστηρίων εξοµοίωσης & προσοµοίωσης 

µηχανολογικών συστηµάτων που θα ενταχθούν στην εκπαιδευτική διαδικασία του Τµήµατος 

Μηχανολογίας του ΤΕΙ Καβάλας. Προϋπολογισµός 416.000€. Ιδρυµατικός υπεύθυνος 

Έργου. 

- 

6 
∆εκ. 05 – 

Μάιος 08 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του ΥΠΕΠΘ (ΕΠΕΑΕΚ ΙΙ) "Επιµόρφωση – Πιστοποίηση 

γυναικών Αρχικής Επαγγελµατικής Εκπαίδευσης & Κατάρτισης σε δεξιότητες 

πληροφορικής επιχειρηµατικού σεναρίου". Αφορούσε στην εκπαίδευση (δια ζώσης και 

τηλεκπαίδευση) 4.400 µαθητριών/σπουδαστριών των ΤΕΕ/ΙΕΚ της Βόρειας & Κεντρικής 

Ελλάδας. Προϋπολογισµός 1.670.000€. Ιδρυµατικός υπεύθυνος Έργου.  

30 

7 
Απρ.03 – 

Αυγ. 08 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του ΥΠΕΠΘ (ΕΠΕΑΕΚ ΙΙ) "Προπτυχιακά Προγράµµατα 

Σπουδών ΤΕΙ Καβάλας". Συµµετοχή σε πακέτα εργασίας.  
64 

8 
Ιουλ. 06 – 

∆εκ. 07 

Κέντρο Τεχνολογικής Έρευνας ΑΜ-Θ, έργο ΠΑΒΕΤ "Φυγοκεντρική Χύτευση 

Σύνθετων Υλικών Μεταλλικής Μήτρας". Αφορούσε στην ανάπτυξη µεθόδου και 

τεχνολογική έρευνα στη φυγοκεντρική χύτευση καρβιδίων του βολφραµίου σε κράµα λευκού 

χυτοσίδηρου. Προϋπολογισµός έργου 236.717,00€. Συµµετοχή ΚΤΕ 42.852,00€. Υπεύθυνος 

έργου.  

18 

9 
Ιαν.05 – 

∆εκ. 07 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του ΥΠΕΠΘ (ΕΠΕΑΕΚ ΙΙ – Αρχιµήδης ΙΙ) "Μοντελοποίηση & 

Έλεγχος Ηλεκτρικών Μηχανών". Συµµετοχή σε πακέτα εργασίας.  
24 

10 
Οκτ.05 – 

Μάιος 07 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του INTERREG IIA "Αναπτυξη Συνεργασίας ∆ράµας – Smolyan 

µε Χρήση Σύγχρονων Τεχνολογιών". Συµµετοχή σε πακέτα εργασίας.  
20 

11 
Ιουν.06 – 

Νοε. 07 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του INTERREG IIA "Integrated Development & Management of 

Natura 2000 Areas Through Innovative Techniques". Συµµετοχή σε πακέτα εργασίας. 
18 

12 
Ιαν.02 – 

∆εκ. 07 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του Υπουργείου Ανάπτυξης "Εκπαιδευτική στήριξη 

προγράµµατος ∆ικτυωθείτε". Ιδρυµατικός υπεύθυνος και συντονιστής Συµβούλων 

Υποστήριξης – Καθοδήγησης (ΣΥΚ).  

72 
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Α/Α 
Χρον. 

∆ιάστηµα 
Θέση Μήνες 

13 
Οκτ.01 – 

Μάιος 02 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας, παροχή υπηρεσιών από το Εργαστήριο Η/Υ "Λογισµικό Θεωρητικής 
Εκπαίδευσης Υποψηφίων Οδηγών".  Υπεύθυνος ανάπτυξης λογισµικού AutoPilot, 

θεωρητικής εκπαίδευσης υποψηφίων οδηγών. Πρόκειται για µια πολυµεσική εφαρµογή e-

learning µε διαφάνειες, βίντεο, animations και ερωτήσεις για την διδασκαλία της ύλης του 

Υπουργείου Συγκοινωνιών. Το λογισµικό πωλείται από το ΤΕΙ Καβάλας στις Σχολές 

Οδηγών σε όλη την Ελλάδα.  

8 

14 
∆εκ.99 – 

Αυγ.01 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο ΠΑΒΕ "Αυτοµατοποίηση συστήµατος επιφανειακής βαφής 

µετάλλων".  Συµµετοχή σε πακέτα εργασίας. 
9 

15 
Ιαν.98 – 

Ιούν.98 

∆.Π.Θ., ερευνητικό έργο Ε.Ε. "Vision based high speed cutting of complex shapes". 

Υπεύθυνος ανάπτυξης λογισµικού για τον έλεγχο κίνησης συστήµατος κοπής υφασµάτων µε 

ακτίνες LASER.  

6 

16 
Νοε.97 – 

Μαρ.99 

Τ.Ε.Ι. Καβάλας. Μηχανικός ∆ικτύου (Internet), υπεύθυνος για την εγκατάσταση και 

λειτουργία του εσωτερικού δικτύου του ΤΕΙ και την σύνδεση µε το Internet, στα πλαίσια του 

Β' ΕΠΕΑΕΚ 

17 

17 
Ιαν.96 – 

Οκτ.97 

Πολύτροπον EΠE. Συστήµατα Aυτοµατοποίησης, στη θέση του Mηχανικού Eρευνας και 

Aνάπτυξης . Το Πολύτροπον ΕΠΕ αναπτύσει και εγκαθιστά συστήµατα λογισµικού CAD και 

αυτοµατισµού (αυτόµατα κοπτήρια, τερµατικά συλλογής δεδοµένων) σε εταιρείες 

παραγωγής ετοίµων ενδυµάτων. Η εργασία του υπογράφοντα αφορούσε τον 

προγραµµατισµό Η/Υ Macintosh σε γλώσσα C για έλεγχο συσκευών µε σειριακή 

επικοινωνία (digitizers, plotters), ανάπτυξη προτάσεων για εφαρµογή προϊόντων 

πληροφορικής στην παραγωγή ενδυµάτων και κάλυπτε τις ανάγκες της εταιρείας για 

συντήρηση και υποστήριξη των εγκαταστηµένων συστηµάτων. 

22 

18 
Αυγ. 95 – 

Απρ. 96 

Β' Σώµα Στρατού. Απασχόληση ως Βοηθός Ερευνητής (Προγραµµατιστής) στη 

Μηχανογράφηση του Β'ΣΣ. Ανάπτυξη Συστήµατος Πολυµέσων για τη παρουσίαση της 

εξέλιξης της άσκησης "Φίλιππος-95" στους επισήµους κατά την διάρκεια της διεξαγωγής 

της. 

9 

19 
Ιαν.95 – 

Ιούλ.95 

33 ΤΥΠ/ΛΥΠ. Απασχόληση ως Βοηθός Ερευνητής (Προγραµµατιστής) στην 

Mηχανογράφηση του Λόχου Υλικού Πολέµου (Λογισµικό Κινήσεων Αποθήκης σε ΙΒM 

AS400 µε τρείς σταθµούς εργασίας). 

7 

20 
Νοε.91 – 

∆εκ.93 

Ερευνητικό Πρόγραµµα MAST. Στα πλαίσια του προγράµµατος εκπονήθηκε η διδακτορική 

διατριβή. 
26 

21 
Νοε.90 – 

Ιούν.91 

MAHO AG. Εταιρεία παραγωγής εργαλειοµηχανών Ψηφιακής Kαθοδήγησης, 

Γερµανία. Aπασχόληση στο τµήµα Tυποποίησης. Παρακολούθηση εντατικών σεµιναρίων 

CAD σε σύστηµα UNIX/VAX. Aπασχόληση στο τµήµα Σχεδιασµού. 

8 
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∆ΡΑΣΤΗΡΙΟΤΗΤΕΣ ΩΣ ΜΕΛΟΣ Ε.Π. 
 
1. ∆ιδασκαλία µαθηµάτων 

1.1. Managing Systems Implementation στο Μεταπτυχιακό Πρόγραµµα Σπουδών του ΤΕΙ 

Καβάλας "MSc in Finance & Financial Information Systems" 

1.2. ∆ιαδίκτυο και Ηλεκτρονική Επικοινωνία στο Μεταπτυχιακό Πρόγραµµα Σπουδών του 

∆ΠΘ, Τµ.Νοµικής, "ΣΠΟΥ∆ΕΣ ΝΟΤΙΟΑΝΑΤΟΛΙΚΗΣ ΕΥΡΩΠΗΣ" 

1.3. Πληροφοριακά Συστήµατα, ∆ίκτυα Η/Υ, Θερµοδυναµική ως επισκέπτης καθηγητής 

(Π∆ 407) στο ∆ΠΘ, Τµ. Μηχανικών Παραγωγής και ∆ιοίκησης 

1.4. Ροµποτική, Σχεδίαση µε Η/Υ (εργαστήριο), Βιοµηχανικός Έλεγχος – ΣΑΕ 

(εργαστήριο), Μηχανές Εσωτερικής Καύσης Ι & ΙΙ (θεωρία), Οργάνωση - ∆ιοίκηση 

Βιοµηχανικών Επιχειρήσεων, Θερµοδυναµική, Ολοκληρωµένες Κατεργασίες µε Η/Υ, 

Μηχανική Ρευστών Ι (θεωρία), στο ΤΕΙ Καβάλας Τµ. Μηχανολογίας 

1.5. Τεχνικό Σχέδιο µε Η/Υ (θεωρία), ∆ίκτυα Υπολογιστών Ι (θεωρία) στο ΤΕΙ Καβάλας, 

Τµ.Βιοµηχανικής Πληροφορικής 

2. Συγγραφή Βιβλίων - ∆ιδακτικών Σηµειώσεων 
2.1. Βιβλίο "ΤΕΧΝΙΚΟ ΣΧΕ∆ΙΟ ΜΕ AUTOCAD", ISBN: 978-960-9495-00-4 

2.2. Σηµειώσεις µαθήµατος "Μηχανολογικές Κατασκευές µε Η/Υ" (θεωρία) 

2.3. Σηµειώσεις µαθήµατος "Τεχνικό Σχέδιο µε Η/Υ" Τµ.Βιοµ.Πληροφορικής  (θεωρία) 

2.4. Εργαστηριακές ασκήσεις στο µάθηµα "Σχεδίαση µε Η/Υ" 

2.5. Εργαστηριακές ασκήσεις στο µάθηµα "Βιοµηχανικός Έλεγχος και Αυτοµατισµοί" 

3. ∆ιοικητικές θέσεις 
3.1. Προϊστάµενος Τµ. Μηχανολογίας 2011-12 

3.2. Υπεύθυνος Τοµέα Μαθηµάτων "Κατασκευών – Εγκαταστάσεων - Παραγωγής" του 

Τµ.Μηχανολογίας, 2005-06, 2006-07, 2007-08, 2008-09 

3.3. Πρόεδρος Τεχνικού Συµβουλίου του ΤΕΙ Καβάλας από 13.1.04 ως σήµερα 

3.4. Προϊστάµενος Τοµέα "Μελέτης – Σχεδιασµού, Παραγωγής και Προώθησης Νέων 

Προϊόντων" του Κέντρου Τεχνολογικής Έρευνας του ΤΕΙ Καβάλας, από 3.11.2004 ως 

σήµερα 

4. Συµµετοχή µε αµοιβή σε οργανωµένα ερευνητικά προγράµµατα (βλ. Επαγγ.Προϋπ.) 
4.1. Τ.Ε.Ι. ΑΜ-Θ, ΕΛΚΕ, έργο χρηµατοδοτούµενο από την ΓΓΕΤ "∆ιακρατική συνεργασία 

Ελλάδας – Ισραήλ", µε τίτλο " Χωρικές ∆ικτυωτές Κατασκευές για Ελαφρά 

Εξαρτήµατα Εργαλειοµηχανών". 

4.2. Τ.Ε.Ι. Καβάλας, ΕΛΚΕ, έργο στο πλαίσιο του ΕΠ Ψηφιακή Σύγκλιση µε τίτλο 

"Εικονικά Μηχανολογικά Εργαστήρια". 

4.3. Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του ΥΠΕΠΘ (ΕΠΕΑΕΚ ΙΙ) "Επιµόρφωση – Πιστοποίηση 

γυναικών Αρχικής Επαγγελµατικής Εκπαίδευσης & Κατάρτισης σε δεξιότητες 

πληροφορικής επιχειρηµατικού σεναρίου". 

4.4. Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του ΥΠΕΠΘ (ΕΠΕΑΕΚ ΙΙ) "Προπτυχιακά Προγράµµατα 

Σπουδών ΤΕΙ Καβάλας".  

4.5. Κέντρο Τεχνολογικής Έρευνας ΑΜ-Θ, έργο ΠΑΒΕΤ "Φυγοκεντρική Χύτευση 

Σύνθετων Υλικών Μεταλλικής Μήτρας".  

4.6. Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του ΥΠΕΠΘ (ΕΠΕΑΕΚ ΙΙ – Αρχιµήδης ΙΙ) "Μοντελοποίηση & 

Έλεγχος Ηλεκτρικών Μηχανών".  

4.7. Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του INTERREG IIA "Αναπτυξη Συνεργασίας ∆ράµας – Smolyan 

µε Χρήση Σύγχρονων Τεχνολογιών".  

4.8. Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του INTERREG IIA "Integrated Development & Management of 

Natura 2000 Areas Through Innovative Techniques".  

4.9. Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο του Υπουργείου Ανάπτυξης "Εκπαιδευτική στήριξη 

προγράµµατος ∆ικτυωθείτε".  
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4.10. Τ.Ε.Ι. Καβάλας, έργο ΠΑΒΕ "Αυτοµατοποίηση συστήµατος επιφανειακής 

βαφής µετάλλων".   

4.11. ∆.Π.Θ., ερευνητικό έργο Ε.Ε. "Vision based high speed cutting of complex 

shapes". 

 

 
ΛΟΙΠΗ ΕΚΠΑΙ∆ΕΥΤΙΚΗ ΠPOYΠHPEΣIA 
 

Aκαδ. Έτος          98-99 : Επιστηµονικός Συνεργάτης ΤΕΙ Καβάλας τµήµατος Μηχανολογίας.  

Aκαδ. Έτος          97-98 : Επιστηµονικός Συνεργάτης ΤΕΙ Καβάλας τµήµατος Μηχανολογίας.  

Aκαδ. Έτος          96-97 : Εργαστηριακός Συνεργάτης ΤΕΙΘ τµήµατος Ηλεκτρονικής.   

(Mικροϋπολογιστές). 

Aκαδ. Έτος          93-94 : Hµιαπασχόληση ως ∆ιδάσκαλος Eλληνικών (Tµήµα Eνηλίκων) στο 

Eλληνικό Σχολείο του Λίβερπουλ. 

Aκαδ. Έτος 92-93 & 93-94: Εργαστηριακός Συνεργάτης σε Mαθήµατα του Tµήµατος 

Hλεκτρολόγων Mηχανικών του Πανεπιστηµίου του Λίβερπουλ. (Hλεκτρικά κυκλώµατα,  

σχεδίαση µε Pspice, Προγραµµατισµός µΕ). 

 

∆ιδάσκον σε διάφορα Σεµινάρια όπως παρακάτω: 

 

Κ.Ε.Κ. Τίτλος Σεµιναρίου Ηµ/νία διεξαγωγής Ώρες 
ΤΕΙ Καβάλας Συντήρηση Βιοµ. Εξοπλισµού Μάρτιος 1999 10 

ΤΕΙ Καβάλας Σχεδιασµός µε Η/Υ - CAD Απρίλιος 1999 15 

ΤΕΙ Καβάλας Εφαρµογές Πολυµέσων Μάιος 1999 30 

ΤΕΙ Καβάλας Σχεδιασµός µε Η/Υ - CAD Ιούνιος 2000 20 

ΤΕΙ Καβάλας Αυτοµατισµός γραφείου µε Η/Υ Ιούνιος 2000 20 

SYNERGY Ολική Ποιότητα - ISO Σεπτέµβριος 2000 25 

ΤΕΙ Καβάλας Συντήρηση-Ρυθµίσεις 

Εργαλειοµηχανών 

Σεπτέµβριος 2000 10 

SYNERGY Εισαγωγή στους Η/Υ Οκτώβριος 2000 30 

 

Πιστοποιηµένος από το ΕΚΕΠΙΣ ΑΜ 700635: 

• Θεωρητικό Μέρος, Πρακτικό Μέρος, Βασικές δεξιότητες στη χρήση πληροφορικής 

 

∆PAΣTHPIOTHTEΣ MH EΠAΓΓEΛMATIKEΣ 
1995 :  Eύφηµος Mνεία από τον ∆ιοικητή του B’ Σώµατος Στρατού για την ανάπτυξη και 

  υλοποίηση συστήµατος Πολυµέσων που χρησιµοποιήθηκε κατά  την διεξαγωγή  

  της άσκησης “ΦIΛIΠΠOΣ 95”. 

1992-93 : Πρόεδρος της  “Hellenic Society, The University of Liverpool” 

1991-92 : Αντιπρόεδρος της “Hellenic Society, The University of Liverpool” 

1988,89 : Mέλος των “Nέων Eυρωπαίων Φεντεραλιστών” (JEF), µέλος της επιτροπής  

  Tύπου, υπεύθυνης για την έκδοση µηνιαίου περιοδικού. 

1987 :  Aπονοµή της ευρεσιτεχνίας Nο 87.1003/25/6/87 από το Yπουργείο Bιοµηχανίας 

  µε τίτλο “Ξυριστική Mηχανή µε Eνσωµατωµένο Aφρό”. 

1982 :  First Certificate in English, Cambridge University. 

1982,83,84 : Αριστείο Προόδου. 

 

ΛOIΠA ΣTOIXEIA -EN∆IAΦEPONTA 
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Mέλος TEE Nο 3762/91. Kάτοχος Aδείας Oδήγησης ∆ικύκλου-Aυτοκινήτου. Γνώστης H/Y: 

γλώσσες C, Fortran, Pascal, Visual Basic,Parallel OCCAM, προγράµµατα AutoCAD, Ms Office 

(Word, PowerPoint, Excel), Windows 3.1  & 95, Autoshade. Γνωρίζω άπταιστα Aγγλικά, βασικά 

Γερµανικά. 


